
ROBOT 
CARGADORA 
AUTOMÁTICA 

PARA CORTADORAS 
Y OTRAS MÁQUINAS 

DE RECICLAJE

La cargadora automática patentada
"ROBOT" tiene que instalarse antes de una
cortadora o también de otra máquina de
reciclaje. La cargadora se abastece a partir
de pacas de tamaño y de densidad variable
y también a partir de materias a granel. Su
funcionamiento es automático, regular,
continuo y regulable. Sirve para el trata-
miento de materias como fibras, hilos
emmarañados, tejidos, alfombras, cintas
plásticas, cables, no tejidos, ...

FACILIDAD DE MANTENIMIENTO Y
DE UTILIZACIÓN

> Regulación instantánea de la velocidad de las

barras, sea en funcionamiento o en detención,

por medio de una palanca de mando hidráulica.

> Limpieza fácil y rápida.

> Regulación del espesor del flujo de material

mediante simple pulsación de un botón de mando.

> Unión eléctrica posible con una o dos cortadoras

PIERRET para un control automático de la línea de

corte. 

> Posibilidad de conexión a otras máquinas a fin de

lograr una alimentación automática y controlada.

> La automatización y sencillez de funcionamiento

garantizan importantes ahorros en tiempo de tra-

bajo y en personal ocupado que, en este caso, no

requiere ninguna cualificación para asegurar la

utilización del sistema.

SEGURIDAD

> Avisador acústico que funciona con el mando de

la plataforma.

> Válvula de seguridad en caso de sobrecarga.

> Puertas y cubiertas que protegen los órganos

contra la contaminación con materiales.

> Seguridad anticaídas de golpe de la plataforma en

caso de ruptura accidental de una canalización.

> Protección del sistema de corte y de estiramiento

mediante puertas provistas de dispositivos de

seguridad eléctricos.

Potencia instalada 
• 38 Kw/50 Hz - 44,7 Kw/60 Hz

Dimensiones
• 8.200 x 3.000 x altura 2.650 mm

Peso
• 5.700 Kg

Since 1925
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W o r l d w i d e  l e a d e r  i n  f e e d i n g  a n d  c u t t i n g  e q u i p m e n t

CARGADORA AUTOMÁTICA  

COMPATIBLE CON NUESTRAS  

CORTADORAS CT60N Y N60  

ASÍ COMO OTRAS  

MÁQUINAS DE RECICLAJE

ROBOT 
CARGADORA 
AUTOMÁTICA 

PARA CORTADORAS 
Y OTRAS MÁQUINAS 

DE RECICLAJE

La cargadora automática patentada
"ROBOT" tiene que instalarse antes de una
cortadora o también de otra máquina de
reciclaje. La cargadora se abastece a partir
de pacas de tamaño y de densidad variable
y también a partir de materias a granel. Su
funcionamiento es automático, regular,
continuo y regulable. Sirve para el trata-
miento de materias como fibras, hilos
emmarañados, tejidos, alfombras, cintas
plásticas, cables, no tejidos, ...

FACILIDAD DE MANTENIMIENTO Y
DE UTILIZACIÓN SEGURIDAD

> Avisador acústico que funciona con el mando de

la plataforma.

> Válvula de seguridad en caso de sobrecarga.

> Puertas y cubiertas que protegen los órganos

contra la contaminación con materiales.

> Seguridad anticaídas de golpe de la plataforma en

caso de ruptura accidental de una canalización.

> Protección del sistema de corte y de estiramiento

mediante puertas provistas de dispositivos de

seguridad eléctricos.

Potencia instalada 
• 38 Kw/50 Hz 

Dimensiones/Peso
• 8.200 x 3.000 x altura 2.650 mm/5.700 Kg

Since 1925

ROBOT+CT60N
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> Regulación instantánea de la velocidad de las

barras, sea en funcionamiento o en detención,

por medio de una palanca de mando hidráulica.

> Limpieza fácil y rápida.

> Regulación del espesor del flujo de material

mediante simple pulsación de un botón de mando.

> Unión eléctrica posible con una o dos cortadoras

PIERRET para un control automático de la línea de

corte. 

> Posibilidad de conexión a otras máquinas a fin de

lograr una alimentación automática y controlada.

> La automatización y sencillez de funcionamiento

garantizan importantes ahorros en tiempo de tra-

bajo y en personal ocupado que, en este caso, no

requiere ninguna cualificación para asegurar la

utilización del sistema.

> La pantalla, localizada en una estación de control
separadada, permite al usuario controlar las dife-
rentes funciones de la máquina y detectar y loca-
lizar los posibles errores desde una ubicación central.

> Como opción se puede suministrar una unidad de 
refrigeración del aceite hidráulico. 

N
40

AVANTAGES PRATIQUES

> Les couteaux peuvent être rectifiés sur une recti-
fieuse indépendante, idéalement sur une recti-
fieuse PIERRET. Le couteau mobile est réversible.

> Commande centrale des différentes fonctions de

la coupeuse qui permet à l’utilisateur de travailler

aussi bien à droite qu’à gauche de la machine.

> Démontage rapide du tablier d'alimentation. 

> Conception spéciale du tablier d'alimentation 

supprimant totalement les risques d'introduction

de matière entre la courroie transporteuse et les

parois.

> La coupeuse peut être déplacée facilement au

moyen d’un chariot élévateur ou d’un transpalette.

> Marche arrière de l'alimentation commandée par

un bouton poussoir.

> Facilité de nettoyage sous la bande de transport.

FONCTIONNEMENT

> La matière est déposée sur un tapis d'alimenta-
tion qui l'entraîne vers un rouleau cannelé traité
de gros diamètre. Le rouleau cannelé comprime
efficacement la matière sur un rouleau lisse et la
tire efficacement vers les couteaux.

> L'effet de ciseaux produit entre le couteau mobile

et le couteau fixe assure une coupe sans bavure

et sans fusion avec facilité et précision.

> La conception du rouleau cannelé permet une ali-

mentation parfaite des matières de toutes natu-

res et de toutes formes.

> En cas de surcharge en épaisseur, la courroie

transporteuse s'arrête automatiquement. Une

marche arrière permet un débourrage facile.

> Un palpeur détecte et arrête la machine en cas d’en-

roulement des matières autour du rouleau cannelé.

PIERRET  INDUSTRIES  S .P.R .L .
Rue du Sommet 32 •  B- 6838 CORBION • BELGIUM
Tel .  (32)  61.46.51.00 •  Fax .  (32)  61.46.62.63

Sales & Serv ices for  U.S.  and Canada

PIERRET  NORTH AMERICAN DIVIS ION
215 Wingo Heights  Rd •  SPARTANBURG,  S .C .  29303 • USA
Tel .  (1)  864.583.4829 •  Fax .  (1)  864.583.3362

E-mail : info@pierret.com • Web : www.pierret.com

Since 1925
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Puissance installée  
• 5,5 Kw/50 Hz - 6,4 Kw/60 Hz

Dimensions / Poids
• N40 avec tablier court

2.300 x 800 x hauteur 1.240 mm / 1.400 Kg
• N40 avec tablier long

3.300 x 800 x hauteur 1.240 mm / 1.440 Kg
• N40 avec détecteur

3.300 x 800 x hauteur 1.240 mm / 1.560 Kg



R
O

B
O

T+
C

T6
0

CONCEPCIÓN

> La cargadora ROBOT se compone de :

PLATAFORMA DE CARGA

Una plataforma de grandes dimensiones (2.330 mm 
x 1.880 mm), provista de un sistema con mando 
hidráulico, puede levantar balas de hasta 800 Kg 
para una carga de la tolva de alimentación.

TOLVA DE ALIMENTACIÓN

Una tolva con una capacidad estándar de 4m3 -
opción ± 6m3 - que permite recibir varias balas simul-
táneamente para asegurar un trabajo regular y conti-
nuo, o bien, para proceder a la realización de mezclas.

CC ESSISTEMA DE EXTRA IÓN Y TIRAMIENTO

Cuatro barras equipadas con dientes, con una fuerza 
presión de hasta 3 Toneladas por barra, guiadas por 
rodamientos de bolas. El movimiento alternativo y 
recorrido se controlan hidráulicamente.

SISTEMA DE CORTE

El movimiento de vaivén transversal de una cuchilla
oscilante con segmentos de acero o de carburo de
tungsteno, regulariza el espesor del flujo de materia-
les a la salida de la tolva.

El espesor de los materiales se regula mediante un
dispositivo equipado con un motorreductor.

MODO DE OPERACIÓN

> Después de haber puesto el fardo sobre la plata-
forma de carga, el operador procede a quitar los fle-
jes y, si fuera necesario, a quitar también la envol-
tura superior de la bala. 

> Mediante una simple pulsación del botón de
mando, la bala es elevada y volteada en la tolva de
alimentación.

> La tela inferior es mantenida firmemente en la 
plataforma, mediante un dispositivo de enganche
automático (opcional), durante toda la duración del
ciclo, hasta el retorno de la plataforma en su 
posición inicial.

> Simultáneamente, las barras de extracción, anima-
das de un movimiento de vaivén alternativo y regu-
lar, acarrean el material hacia un canal de salida.  

> Una cuchilla oscilante, situada a la entrada de dicho
canal, limita el espesor del flujo de los materiales
que alimenta la cortadora o cualquier otra máquina
de reciclaje.

> Con la excepción de la operación de quitar los flejes,
todas las operaciones son automáticas.

COMPONENTES

> La máquina está completamente construida de
acero mecano-soldado. 

> Las piezas se han mecanizado en serie en equipos
modernos, asegurando así una estandarización
muy alta de los elementos mecánicos y la fácil
intercambiabilidad de todas la piezas.

> Los gatos hidráulicos son fabricados de acero espe-
cial y los vástagos de los pistones son cromados.

> Todos los movimientos giratorios se han montado
sobre rodamientos de bolas o de rodillos.

> Un pupitre de mando móvil centraliza el mando de
los diferentes mecanismos.

> La armazón de base, en perfiles de acero de una
gran rigidez, se ha montado con la ayuda de gatos
hidráulicos sobre ruedas retractables. El robot se
instala sin empotramiento sobre hormigón de suelo
adecuado.

> El grupo hidráulico se ha fijado en el centro de la
máquina y cuenta con una gran facilidad de acceso.

W o r l d w i d e  l e a d e r  i n  f e e d i n g  a n d  c u t t i n g  e q u i p m e n t
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CONCEPTION

> Le ROBOT se compose de :

PLATE-FORME DE CHARGEMENT

Un plateau de grande dimension (2.330 mm x 1.880
mm), commandé hydrauliquement, peut soulever
jusqu'à 1.000 Kg afin de permettre un chargement
automatique de la trémie d'alimentation.

TREMIE D'ALIMENTATION

Une trémie d'une capacité standard de 4 m3

- option ± 6 m3 - permet de recevoir plusieurs bal-
les simultanément pour assurer un travail régulier
et continu ou pour procéder à des mélanges.

SYSTEME D'EXTRACTION ET D'ETIRAGE

Quatre barres munies de dents en acier spécial,
d'une poussée allant jusqu'à 3 tonnes par barre et
guidées par des galets de roulements sont animées
hydrauliquement d'un mouvement de va-et-vient
alternatif et réglable.

SYSTEME DE COUPE

Le va-et-vient transversal d'une lame de coupe en
segments carbure ou acier outil régularise l'épaisseur
du flux de matière à la sortie de la trémie.

L'épaisseur de matière est réglée par un dispositif
équipé d'un moto-réducteur.

MODE OPERATOIRE

> Après avoir déposé la balle sur la plate-forme de
chargement, l'opérateur procède au décerclage et,
si nécessaire, à l'enlèvement de l'enveloppe supé-
rieure de la balle. 

> Par simple pression sur un bouton de commande, la
balle est élevée et basculée dans la trémie d'ali-
mentation.

> La toile inférieure est fermement maintenue au 
plateau par un dispositif d'accrochage (en option)
pendant toute la durée du cycle jusqu'au retour de
la plate-forme dans sa position initiale.

> Simultanément, les barres d'extraction, animées
d'un mouvement de va-et-vient alternatif et régu-
lier, entraînent la matière dans un canal de sortie. 

> Une lame oscillante, située à l'entrée de ce canal,
limite l'épaisseur du flux de matière qui alimente la
coupeuse ou toute autre machine de recyclage.

> A l'exception du décerclage, toutes les opérations
sont automatiques.

COMPOSANTS

> La machine est entièrement construite en acier
mécano-soudé. 

> Les pièces sont usinées en série sur un matériel
moderne assurant une standardisation très poussée
des éléments mécaniques et l'interchangeabilité
aisée de toutes les pièces.

> Les vérins hydrauliques sont fabriqués en acier spé-
cial et les tiges des pistons sont chromées.

> Tous les mouvements tournants sont montés sur
roulements à billes ou à galets.

> Un pupitre de commande mobile centralise la com-
mande des différents mécanismes.

> L'ossature, en profilés d'acier d'une grande rigidité,
est montée, via des vérins hydrauliques, sur roues
rétractables. Le robot se pose sans scellement sur
une dalle en béton.

> Le groupe hydraulique est fixé au centre de la
machine avec grande facilité d'accès.



ROBOT 
CARGADORA 
AUTOMÁTICA 

PARA CORTADORAS 
Y OTRAS MÁQUINAS 

DE RECICLAJE

La cargadora automática patentada
"ROBOT" tiene que instalarse antes de una
cortadora o también de otra máquina de
reciclaje. La cargadora se abastece a partir
de pacas de tamaño y de densidad variable
y también a partir de materias a granel. Su
funcionamiento es automático, regular,
continuo y regulable. Sirve para el trata-
miento de materias como fibras, hilos
emmarañados, tejidos, alfombras, cintas
plásticas, cables, no tejidos, ...

FACILIDAD DE MANTENIMIENTO Y
DE UTILIZACIÓN SEGURIDAD

> Avisador acústico que funciona con el mando de

la plataforma.

> Válvula de seguridad en caso de sobrecarga.

> Puertas y cubiertas que protegen los órganos

contra la contaminación con materiales.

> Seguridad anticaídas de golpe de la plataforma en

caso de ruptura accidental de una canalización.

> Protección del sistema de corte y de estiramiento

mediante puertas provistas de dispositivos de

seguridad eléctricos.

Potencia instalada 
• 38 Kw/50 Hz 

Dimensiones/Peso
• 8.200 x 3.000 x altura 2.650 mm/5.700 Kg

Since 1925
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> Regulación instantánea de la velocidad de las

barras, sea en funcionamiento o en detención,

por medio de una palanca de mando hidráulica.

> Limpieza fácil y rápida.

> Regulación del espesor del flujo de material

mediante simple pulsación de un botón de mando.

> Unión eléctrica posible con una o dos cortadoras

PIERRET para un control automático de la línea de

corte. 

> Posibilidad de conexión a otras máquinas a fin de

lograr una alimentación automática y controlada.

> La automatización y sencillez de funcionamiento

garantizan importantes ahorros en tiempo de tra-

bajo y en personal ocupado que, en este caso, no

requiere ninguna cualificación para asegurar la

utilización del sistema.

> La pantalla, localizada en una estación de control
separadada, permite al usuario controlar las dife-
rentes funciones de la máquina y detectar y loca-
lizar los posibles errores desde una ubicación central.

> Como opción se puede suministrar una unidad de 
refrigeración del aceite hidráulico. 

N
40

AVANTAGES PRATIQUES

> Les couteaux peuvent être rectifiés sur une recti-
fieuse indépendante, idéalement sur une recti-
fieuse PIERRET. Le couteau mobile est réversible.

> Commande centrale des différentes fonctions de

la coupeuse qui permet à l’utilisateur de travailler

aussi bien à droite qu’à gauche de la machine.

> Démontage rapide du tablier d'alimentation. 

> Conception spéciale du tablier d'alimentation 

supprimant totalement les risques d'introduction

de matière entre la courroie transporteuse et les

parois.

> La coupeuse peut être déplacée facilement au

moyen d’un chariot élévateur ou d’un transpalette.

> Marche arrière de l'alimentation commandée par

un bouton poussoir.

> Facilité de nettoyage sous la bande de transport.

FONCTIONNEMENT

> La matière est déposée sur un tapis d'alimenta-
tion qui l'entraîne vers un rouleau cannelé traité
de gros diamètre. Le rouleau cannelé comprime
efficacement la matière sur un rouleau lisse et la
tire efficacement vers les couteaux.

> L'effet de ciseaux produit entre le couteau mobile

et le couteau fixe assure une coupe sans bavure

et sans fusion avec facilité et précision.

> La conception du rouleau cannelé permet une ali-

mentation parfaite des matières de toutes natu-

res et de toutes formes.

> En cas de surcharge en épaisseur, la courroie

transporteuse s'arrête automatiquement. Une

marche arrière permet un débourrage facile.

> Un palpeur détecte et arrête la machine en cas d’en-

roulement des matières autour du rouleau cannelé.

PIERRET  INDUSTRIES  S .P.R .L .
Rue du Sommet 32 •  B- 6838 CORBION • BELGIUM
Tel .  (32)  61.46.51.00 •  Fax .  (32)  61.46.62.63

Sales & Serv ices for  U.S.  and Canada

PIERRET  NORTH AMERICAN DIVIS ION
215 Wingo Heights  Rd •  SPARTANBURG,  S .C .  29303 • USA
Tel .  (1)  864.583.4829 •  Fax .  (1)  864.583.3362

E-mail : info@pierret.com • Web : www.pierret.com

Since 1925
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Puissance installée  
• 5,5 Kw/50 Hz - 6,4 Kw/60 Hz

Dimensions / Poids
• N40 avec tablier court

2.300 x 800 x hauteur 1.240 mm / 1.400 Kg
• N40 avec tablier long

3.300 x 800 x hauteur 1.240 mm / 1.440 Kg
• N40 avec détecteur

3.300 x 800 x hauteur 1.240 mm / 1.560 Kg


